Limitadores de Torque Montagem

Escolha do sensor/fim

de curso mecanico

Limitadores de torque
mecanicos sem folgas

Limitadores de torque sem fol-
gas GERWAH®, originam com a
entrada em sobre-carga um movi-
mento axial = ao movimento da
castanha exterior com o anel
indicador (veja imagem). Altravés
do percurso de recuo pode ser
ativado um sensor de proximidade
como fim de curso. O sinal podera
ser utilizado para o desligamento
do motor e para um sinal acUstico
ou ético simultaneo.

Sinal em
Sobre-carga

(Ajuste no DMK)

Sinal através de sensor
de proximidade ou fim de
curso mecanico
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Limitadores de torque sem
folgas GERWAH® do tipo DMK
sao fornecidos com um anel de
aro de ago como indicador de
proximidade. Para ativar o sinal do
sensor, o indicador de proximidade
é fornecido em ago, veja fig. 3.

Limitadores de torque sem
folgas do tipo DMK, foram des-
envolvidos de forma a possibi-
litarem a montagem direta de um
sensor ou de um fim de curso
mecanico.
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Limitadores de Torque Montagem

Montagem do Fim de
Curso Mecanico

O fim de curso mecénico, s6 é
aplicavel com um curso de des-
encaixe S de, pelo menos, 2 mm.

Ajuste do Sensor de Proximidade

a) Encaixado, em atuacéo regular: Ajustamento do ponto de sinalizagdo em
conformidade com a caracteristica do sensor (falta de sinal = fechado)

b) Desencaixe, em sobre-carga: O curso de desencaixe em sobre-carga ativa
imediatamente o sinal do sensor. E emitido um sinal para o desligamento do
acionamento ou para outros fins.

YL R LT L gl Tipo | 10 | 18 [ 30 | 60 | 150 |200[300 /500|800 [1200/1600
Curso de desencaixe S (mm) | 0.7 0.7 1.2 1.2 2 2 2 2 2 2 2
Sensor X X X X X X X X X X X
Fim de curso mecénico X X X X X X X

Escolha do
sensor/fim de
curso mecanico

Os sensores € fins de curso mecani-
cos sdo adaptados ao tipo de comando.
A equipe da GERWAH® lhe dar4 todo
0 apoio na escolha.

Em sobre-carga os rolos deslizam
para fora das guias (veja imagem 2 e
3). Durate esse deslize é originado um
movimento axial (S) que é visivel através
de um indicador de proximidade.

Para evitar danos no limitador de
torque, o acionamento deve ser des-
ligado imediatamente ap6s o aconte-
cimento da situagdo de sobre-carga.
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Img. 2: Encaixado
F = Forga da mola

Para a reposicdo do limitador de torque
o motor deve ser parado. Apés a para- /
gem para reposicdo o motor deve iniciar
con baixa rotagdo ou rodado com a méo |
até o acoplamento encaixar de novo. O
limitador encaixa novamente na sua
posigdo angular original (C-Sincrono) ou
no préximo encaixe (D-Mdltiplos pontos
de encaixe) sem intervengéo exterior.
Depois do encaixar, que € nitidamente
audivel e visivel através do indicador
de proximidade, o limitador assegura o
mesmo limite de torque nominal.
Depois da remocao da origem da sobre-
carga, o motor poder4 ser acionado
novamente.

Img 3:
Deslizando Forga residual
da mola
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